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	FAGKODE

TITTEL
	SESM-3400
Styring av mek.sys.



styring av mekatroniske systemer

Studieår: 3. Studieretning: ??    
Semester: Høst          Studiepoeng:5


MÅL 
Gi en innføring i metoder for styring og analyse av mekatroniske (elektromekaniske) systemer.

INNHOLD

· Oversikt over metoder for styring av mekatroniske systemer
· Matematisk modellering og simulering av mekatroniske systemer
· Tidsdiskret PID-regulering

· Logisk styring
· Sekvensiell styring

· Analyse av tidsdiskrete reguleringssystemer med hensyn på stabilitet og dynamikk
· LabVIEW-programmering og bruk av LabVIEW til styring, analyse, design og simulering av mekatroniske systemer

· Programmering av PLS-systemer (programmerbar logisk styring) for styring av mekatroniske systemer
· Bruk av sanntidssimulatorer for testing av styringsfunksjoner, herunder hardware-in-the-loop-simulering (HIL-simulering)
VURDERING:
 Evalueringen (karaktersettingen) bygger på tre deler: (1) Gruppebasert laboratorieoppgave med rapport og muntlig presentasjon i plenum (med vekt 30%) (felles poeng for alle i gruppen). (2) Individuell skriftlig deleksamen med 30% vekt. (3) Individuell skriftlig slutteksamen med 40% vekt. Alle tre delene må være gjennomført tilfredsstillende (minst ca 35% score på hver del) for å få en ståkarakter i faget.
Tilgjengelige hjelpemidler til skriftlige eksamener: Ingen
FORKUNNSKAPER  

Systemteori for tidskontinuerlige og tidsdiskrete dynamiske systemer. PID-regulering.
STUDIE- OG ARBEIDSMÅTER
Undervisningsopplegg: Forelesninger, teoriøvinger, simuleringer, laboratorieoppgaver, semesteroppgaver (gruppearbeid), ekskursjon, selvstudium.

LITTERATUR
· Thomas Heilmann: Logisk styring med PLC, relæteknik og digital elektronik, 4. utgave (2005). Heilmanns Forlag (Danmark).
· Supplerende materiale som vil bli gjort tilgjengelig for studentene i løpet av semesteret
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