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	HØST


1. LÆRINGSMÅL
Gi en innføring i metoder og teknikker for styring av mekatroniske systemer.
2. INNHOLD
Emnet inneholder:

· Oversikt over metoder og teknikker for styring av mekatroniske systemer

· Matematisk modellering, simulering og analyse av mekatroniske systemer, inkl. styringssystemer for slike systemer 
· Signalfiltrering med analoge og digitale filtere
· Tidsdiskret PID-regulering
· Logisk styring

· Sekvensiell styring

· LabVIEW-programmering for styring, analyse, design og simulering

· PLS-programmering (programmerbar logisk styring)
· Testing av styringsfunksjoner vha. simuleringer, herunder hardware-in-the-loop-simulering (HIL-simulering)
· Implementering av hurtige styringsfunksjoner med FPGA
3. LÆRINGSAKTIVITETER
Forelesninger, teoriøvinger, simuleringer, prosjektoppgaver i studentgrupper (lab, simulering), ekskursjon, selvstudium.
4. FORKUNNSKAPSKRAV 

Systemteori for tidskontinuerlige og tidsdiskrete dynamiske systemer. PID-regulering.
5. DELTAGELSE

Der er obligatorisk deltakelse i alle prosjektoppgavene. Det er også en obligatorisk individuell LabVIEW-øving.
6. VURDERING
Vurdering gjennom studietiden

Vurderingen (karaktersettingen) bygger på to deler:
(1) Et antall prosjektoppgaver (lab og simulering) i studentgrupper med total vekt 30% (felles vurdering for alle i hver gruppe).
(2) Individuell skriftlig eksamen 3 timers varighet med 70% vekt.
Avsluttende vurdering
Karaktersettingen bygger på karakteren oppnådd i hver av de to delene angitt ovenfor. Det er nødvendig å oppnå karakter bedre enn F i begge delene for å oppnå en sluttkarakter bedre enn F i emnet. Det er dessuten nødvendig å demonstrere tilfredsstillende ferdigheter i LabVIEW-programmering (gjennom en obligatorisk individuell øving), men denne øvingen teller ikke i beregningen av sluttkarakteren.
Vurderingsuttrykk
Sluttkarakter angis som gradert bokstavkarakter.
Hjelpemidler til eksamen
Standard: Penn, blyant, viskelær, linjal (ikke kalkulator)
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