Simulering av DP-system (dynamisk posisjonering av fartøy)
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Oppgave 1)
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Oppgave 2

Etter skogestad metode fikk vi disse parameterne:
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Fikk en responstid på ca 700sek. Dette virket noe mye.
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Reguleringsavviket blir stasjonært 0, men maks 2,2
b)
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Får ikke noe reguleringsavvik stasjonært. 
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Med foroverkobling hadde vi et maks avvik 0,15. Dette virket meget bra.
